SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST — 01
ODMULANIE STAWOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot pielggnacyjnych zwigzanych z bezinwazyjnym odmuleniem
istniejagcych trzech stawdéw na terenie zabytkowego Zespolu palacowo-parkowego w

Jastkowie przy ul. Chmielowej 3.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawe do sporzadzenia czesci
technicznej istotnych warunkéw zamowienia publicznego na wykonanie robot
pielegnacyjnych zwigzanych z bezinwazyjnym odmuleniem istniejacych trzech stawow na
terenie zabytkowego Zespotu patacowo-parkowego w Jastkowie, ujetych w dokumentacji
projektowej 1 opisanych szczegd6tow co do rodzaju 1 ilosci w przedmiarze robdt
wymienionych w pkt.2

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t pielgegnacyjnych
zwigzanych z bezinwazyjnym odmuleniem istniejacych trzech stawéw 1 obejmuja:
bezinwazyjne odmulenie stawOw, usuni¢cie roslinnosci bagiennej do ponownego
wykorzystania w nieckach stawdw, usunigcie i wywoz szlamu z odwodnionych niecek
stawowych w poblizu terenu opracowania do odwodnienia.

Roboty objete niniejsza SST obejmujg pozycje nr 2 przedmiaru robot

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi

Normami i Og6lng Specyfikacja Techniczng pkt. 1.5



1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z

dokumentacja projektowa, SST. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt.2

2. Materialy

2.1. Wymagania og0lne

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania rob6t musza by¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej SST 1 dokumentacja projektows.
Do wykonania rob6t moga by¢ stosowane wyroby budowlane speiniajace warunki okreslone
w:
— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. 2018 poz. 1202, 1276, 1496,
1669, z p6zn. zm.)
— Ustawie z dnia 10 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92,
poz. 881),
— Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r., Nr
166, poz. 1360, z pdzniejszymi zmianami).
Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego

wymaganej przez w/w ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw.

3. Sprzet

Uzycie 1 wykorzystanie sprz¢tu zgodnie z dokumentacja projektowa i przedmiarem rob6t poz.
nr 2.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetniad
wymagania techniczne w zakresie BHP.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt.5

4. Transport

Wywoéz szlamu i ros$linnosci bagiennej moze odbywac si¢ tylko do wyznaczonych miejsc,
uzgodnionych z inspektorem nadzoru. Podobne procedury musza obowigzywac przy dowozie
ziemi niezbe¢dnej do uksztattowania strefy brzegowej stawow.

Trasy dowozu i wywozu szlamu muszg przewidywaé¢ odpowiednie zabezpieczenia drzew
rosnacych w ich poblizu. Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢
sprawne technicznie i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow o

ruchu drogowym.



Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt.6

5. Wykonanie robot
Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w OST pkt.2.1

5.1. Zasady prowadzenia robot

Wydobycie osadu z dna stawdéw powinno si¢ odby¢ metoda refulacji poprzez jego
rébwnomierne, precyzyjne zgarnianie (bez wuszkadzania struktury dna pierwotnego
stanowigcego czgsto warstwe wodoszczelng) przy pomocy glowicy horyzontalnej typu
,Plugozgarniarka" 1 jednoczesne zasysanie poprzez pomp¢ bedaca integralng czescig ww
glowicy. Wydobycie osadow odbywa si¢ precyzyjnie bez ich niepozadanego
przemieszczania, oraz nadmiernego wzruszania i unoszenia si¢ w toni poszczego6lnych

frakcji.

Stosowanie ww technologii eliminuje efekt nadmiernego (wystepujacego przy uzyciu
koparek oraz tradycyjnych refulerow z obrotowymi glowicami urabiajagcymi np. typu
frezujaco ssacego, badz spulchniajgcymi osad przy pomocy dysz strumieniowych pod duzym
cisnieniem wody), zmetnienia wody, ktorego nastgpstwem jest pogorszenie jej jakosci,
zmniejszenie natlenienia, a co za tym idzie zagrozenie siedlisk organizméw oraz ros$lin
bytujacych w zbiorniku oraz jego otoczeniu. Nie wystepuje roéwniez zagrozenie zniszczenia

skarp oraz drég komunikacyjnych.

Z uwagi na zminimalizowang ilo§¢ wznoszonych w trakcie odmulania oraz co za tym idzie
nieopadajacych na dno zbiornika osadow, po zakonczeniu procesu odmulania wskazana
technologia przynosi rowniez o wiele lepszy efekt jakosciowy oraz ekonomiczny. Ma to
duzy wptyw zaré6wno na kondycje zbiornika jak i na ograniczenie kosztow jego utrzymania

w dhugoterminowe;j skali.

Deponacja wydobywanych osadéw dennych, transportowanych magistralg wykonang z rur
PE, odbywa si¢ na terenie pola refulacyjnego zlokalizowanego i wskazanego przez
Zamawiajacego poza obszarem parku, nie powodujac ucigzliwosci zarowno w trakcie jak i
po zakonczeniu prac, co znaczaco wplywa na przyspieszenie oddania obiektu do

uzytkowania.



Wskazana nieinwazyjna technologia pielegnacji stawow w sposob znaczacy ogranicza koszty
oraz eliminuje zagrozenia zwigzane mozliwoscig uszkodzenia najbardziej cennej substancji

przyrodniczej oraz historycznej jak rowniez infrastruktury otaczajacej akweny.

Uzycie plywajacego traktora pozwoli przy wykorzystaniu koparki montowanej na urzadzeniu
na odspojenie istniejacej roslinnosci wodnej do czesciowego ponownego jej wykorzystania,
poglebienia stawoéw w miejscach wskazanych na projekcie pielggnacji w miejscach stale

uwodnionych,

5.2. Sprawdzenie zgodnos$ci warunkow terenowych z projektowymi

Przed przystgpieniem do wykonywania prac odmulajacych nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ ilosci
namuléw z danymi podanymi w projekcie i przedmiarze robot. W tym celu nalezy wykonac
kontrolny pomiar sytuacyjno-wysokosciowy. W trakcie realizacji prac odmulajacych
konieczne jest kontrolowanie warunkéw gruntowych w nawigzaniu do warunkéw wodnych.
W przypadku wystgpienia odmiennych warunkow gruntowych od uwidocznionych w
projekcie Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie Inzyniera i Projektanta oraz
wstrzymaé prowadzenie robdt, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wplynaé na
bezpieczenstwo konstrukcji niecek stawowych oraz robdt. Zgode na wznowienie robot
wydaje Inzynier na wniosek Wykonawcy po przedtozeniu przez Wykonawce:

— opinii Projektanta co do sposobu dalszego prowadzenia robot oraz wprowadzenia

ewentualnych zmian konstrukcyjnych,
— skutkéow finansowych wynikajacych z wykonania dalszych robot w sposob i w

zakresie odmiennym od pierwotnego.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed rozpoczeciem robot zwigzanych z pielggnacja stawow powinno by¢ wykonane
przygotowanie terenu pod budowe.

Sposob wykonania dojazd do obiektu powinien zawiera¢ projekt organizacji robot
opracowany przez Wykonawce 1 zaakceptowany przez Zamawiajacego.

Roboty ziemne zwigzane z wykonywaniem wykopow nalezy poprzedzi¢ wykonaniem
przekopow kontrolnych w celu zlokalizowania infrastruktury podziemnej w rejonie
prowadzonych robdt. Urzadzenia usytuowane w najblizszym sagsiedztwie wykopoéw nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Sposob zabezpieczenia powinien by¢ zgodny z
dokumentacjg projektowa, a jezeli dokumentacja projektowa nie zawiera takiej informacji to

sposob zabezpieczenia powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.



Przed rozpoczeciem i w trakcie wykonywania poglebiania stawow nalezy wykonywac

pomiary geodezyjne zwigzane z:

wyznaczeniem osi 1 ustawieniem kotkow kierunkowych,

— ustawieniem taw wysokos$ciowych 1 reperow pomocniczych,
— wyznaczeniem krawedzi 1 zataman wykopow,

— niwelacja kontrolng robot ziemnych i dna wykopu,

— pomiarem nachylenia skarp wykopu.

5.4. Odwodnienie wykopow

Wykonawca robot powinien przygotowaé si¢ do wykonania urzadzenia, ktore zapewni
odprowadzenie wod gruntowych iopadowych poza obszar pielegnacji. W tym celu, w
zalezno$ci od warunkéw gruntowych, moze zastosowaé systemy iglofiltrow lub drenaz
opaskowy ze studniami zbiorczymi, z ktorych woda bedzie odpompowywana poza wykop.
Dopuszczalne jest pompowanie wody bezposrednio z wykopu. Odprowadzenie wod do
istniejacych zbiornikéw naturalnych i1 urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniami z odpowiednimi instytucjami. Koszty przyjecia wod z przebudowywanego

stawu do sieci kanalizacyjnej pokrywa Zamawiajacy.

5.5. Tolerancje wykonywania wykopow

Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu poglgbienia stawow wynosza:
+ 5cm  —dla ostatecznej rzednej dna wykopu,
+5%  —dlanachylenia skarp wykopow.

6. Kontrola jakoSci robot

6.1. Kontrola wykonania skarp, profilowanego dna stawu

Kontrola wykonania prac pielggnacyjnych odmulajacych, wyprofilowania dna stawow oraz

poglebienia polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania z wymaganymi okre§lonymi w

dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdtowej uwage nalezy zwrdcié na :
a) dokladno$¢ wykonania odmulania calego dna stawdw lacznie z jego poglebieniem w

najgtebszych miejscach zgodnie z dokumentacja projektowa.

b) bezpieczne skladowanie namutow oraz kierunek sptywu odcieku.
Sprawdzenie 1 kontrola w czasie wykonywania robdt oraz po ich zakonczeniu powinny
obejmowac:
sprawdzenie zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja,

kontrolg prawidtowosci wytyczenie robot w terenie,



sprawdzenie przygotowania terenu,
kontrole rodzaju i stanu gruntu w podtozu,
Ocena poszczegdlnych etapow robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w OST.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi sg:
a) m? (odmulonego zbiornika)
b) m? (usunietych powierzchni poro$nietych roélinnoscia wodna do cze$ciowego jej

ponownego wykorzystania)

8. Odbior robot

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w SST ,,Wymagania ogolne”.

Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem wykopdéw uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektowa, niniejszag SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
1 badania z zachowaniem tolerancji podanych w dokumentacji projektowej lub w punktach 5 i

6 niniejszej SST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

Ogodlne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w OST pkt.9

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy:
1. PN-EN ISO 14688-1:2006 Badania geotechniczne — Oznaczanie 1 klasyfikowanie

gruntow — Cze$¢ 1: Oznaczanie 1 opis + PN-EN ISO 14688-
1:2006/Ap1:2012, PN-EN ISO 14688-1/A1:2014-02 (E).

PN-EN ISO 14688-2:2006 Badania geotechniczne — Oznaczanie i klasyfikowanie
gruntow — Cze$¢ 2: Zasady klasyfikowania + PN-EN ISO
14688-2/Ap1:2010, PN-EN ISO 14688-2/Ap2:2012, PN-
EN ISO 14688-2/A1:2014-02 (E).

2. PN-EN 1997-2:200  Projektowanie geotechniczne - Cz¢$¢ 2: Rozpoznanie i

badanie podtoza gruntowego

4.  PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.



10.2. Inne dokumenty:

@

Ustawa z dnia 9 czerwca 2011 r. Prawo geologiczne i gornicze (Dz.U. 2017 poz. 2126,
2018 r. poz. 650, 723, 1563, 1629, 1637, 1669 z p6zn. zm.)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. 2018 poz. 1202, 1276, 1496,
1669, z p6zn. zm.)

Ustawa z dnia 20 lipca 2017 r. Prawo wodne (Dz. U. z 2017 r. poz. 1566, 2180, z
2018 r. poz. 650,710, 1479,1669, 1722, z p6Zn. zm.)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz.U. 2018 poz.
799, 1356, 1479, 1564, 1590, 1592, 1648, 1722, z pdZn. zm.)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz.U. 2018 poz. 1614, z
poZn. zm.)

Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz.U. 2018 p0z.992, 1000, 1479,
1544, 1564, 1592, z p6zn. zm.)



